Kiinstliche Intelligenz

Moral fur Maschinen?

Grundsitze der Maschinenethik

In vielen Anwendungsbereichen wie beim autonomen Fahren, im Krieg, aber auch in
der Pflege stehen kiinstliche Systeme moralischen Problemen gegeniiber. Die Maschi-
nenethik ist eine aufstrebende Disziplin an der Schnittstelle von Philosophie, Infor-
matik und Robotik, die sich mit der Frage beschéftigt, ob und wie kiinstliche Systeme
auch moralische Entscheidungen treffen kdnnen. In diesem Beitrag wird die neue Dis-
ziplin vorgestellt und Argumente flir und wider dieses Vorhaben diskutiert. Abschlie-
Bend werden drei Grundsatze eingefiihrt, die als Leitplanken dienen und sicherstel-
len sollen, dass die technologische Entwicklung in eine positive Richtung erfolgt.

1. Was ist Maschinenethik?

Wihrend Artificial Intelligence zum
Ziel hat, die kognitiven Fahigkeiten
von Menschen zu modellieren oder zu
simulieren, geht es im Feld der Artifi-
cial Morality darum, kiinstliche Syste-
me mit der Fihigkeit zu moralischem
Entscheiden und Handeln auszustatten.
Die Idee ist also, Computer so zu pro-
grammieren, dass sie moralische Ent-
scheidungen treffen konnen. Die Ma-
schinenethik ist diejenige Disziplin, die
sich mit der Moglichkeit von Artificial
Morality, ihren theoretischen Grund-
lagen und ihrer ethischen Bewertung
auseinandersetzt (Misselhorn 2018).

Lange Zeit stand die Maschinenethik
zu Unrecht im Verdacht, bloB Science-
Fiction zu sein. Das stimmt jedoch nicht.
Denn bereits ein so einfaches Gerit wie
ein Staubsaugerroboter steht vor mora-
lischen Entscheidungen: Soll er einen
Marienkéfer einfach einsaugen oder soll
er ihn verscheuchen bzw. umfahren?
Und was ist mit einer Spinne? Soll er sie
toten oder ebenfalls verschonen? Ein
solcher Roboter ist in einem minimalen
Sinn autonom, weil er im Unterschied
zu einem konventionellen Staubsauger
nicht von einem Menschen gefiihrt oder
iiberwacht wird. Die Pointe eines sol-
chen Roboters ist, dass er moglichst
dann aktiv werden soll, wenn wir gera-
de nicht zu Hause sind.

Man kann auch in Zweifel ziehen,
dass es sich um eine moralische Ent-
scheidung handelt. Das ist jedoch der
Fall, weil es darum geht, ob man Tie-
re zu Reinigungszwecken toten darf.
Gewohnliche Staubsaugerroboter kon-
nen eine solche Entscheidung aller-
dings noch nicht treffen. Zumindest
als Prototyp liegen jedoch Forschungs-
ansitze vor, ein Ethikmodul fiir das po-
puldre Modell Roomba zu entwickeln
(Bendel 2017), welches das Leben von
Insekten berticksichtigt (der Prototyp
besitzt wahlweise einen Kill-Button®
fiir Spinnen).

'.:W\ Pflegesysteme,
Kriegsroboter und
autonome Fahrzeuge
stellen drei zentrale
Anwendungsfelder der
Maschinenethik dar

In komplexeren Einsatzbereichen
autonomer Systeme stellen sich auch
anspruchsvollere moralische Entschei-
dungen. Beispiele hierfiir sind etwa
Pflegesysteme, Kriegsroboter und au-
tonome Fahrzeuge, die drei zentrale
Anwendungsfelder der Maschinenethik
darstellen (Misselhorn 2018). Alle drei
Felder erfordern grundlegende mora-
lische Entscheidungen, in denen es
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manchmal sogar um Leben und Tod
von Menschen geht. Eine zentrale Fra-
ge der Maschinenethik ist, ob man Ma-
schinen solche Entscheidungen {iber-
haupt tiberlassen darf oder ob man es
vielleicht sogar tun sollte.

Wir wollen zunéchst Argumente zu-
gunsten der Behauptung betrachten,
dass wir eine Maschinenethik brau-
chen. Sodann werden Argumente dar-
gestellt, die gegen die Maschinenethik
geltend gemacht werden kénnen. Diese
Argumente beziehen sich auf der einen
Seite auf die technische Machbarkeit
und auf der anderen auf die morali-
sche Wiinschbarkeit von Maschinen-
Moral. Wie sich erweisen wird, ha-
ben beide Seiten ihre Berechtigung.
Deshalb kommt es darauf an, wie die
Maschinenethik ausgestaltet wird. Ein
Vorschlag dafiir wird mit drei Grund-
siatzen der Maschinenethik vorgelegt,
die den Einwinden Rechnung tragen
und sicherstellen sollen, dass sich die
Maschinenethik in eine gute Richtung
entwickeln kann.
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